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Pracovi$té / Zkratka
Nazev
Akreditovano/Kredity
Rozsah hodin
Obs/max

Letni semestr

Zimni semestr
Rozvrh

Vyuéovaci jazyk
Volné zapisovatelny pfedmét
Hodnotici stupnice

Pocet hodin kontaktni
Automat. uzn. zép. pted zk.
Periodicita

Nahrazovany pfedmét
Vyloucené pfedméty
Podmifiujici pfedméty

Popis pfedmétu

KEEZ/PRAAP
Regulace a automatizace
2023/2024

KEEZ / PRAAP

Regulace a automatizace

Ano, 5 Kred.

Piednaska 2 [HOD/TYD] Cvi¢eni 2 [HOD/TYD]

Statut A Statut B Statut C

0/- 0/- 0/-
0/- 0/- 0/-

Ano

Cestina

Ano

A|B|C|DIEF

Ne

K

KEEZ/PREGP
Nejsou definovany
Nejsou definovany

Predméty informativné doporucené Nejsou definovany
Pfedméty které pfedmét podmitiuje Nejsou definovany

Cile pfedmétu (anotace):

Tisknuto:

Akademicky rok

Zptisob zakondeni

Forma zakon¢eni

Zapocet pred zkouskou
Pocitan do priméru
Min. (B+C) studentii
Opakovany zépis
Vyuéovany semestr
Pocet dnii praxe

Hodn. stup. zp. pfed zk.
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2023/2024
Zkouska

Kombinovana

ANO

ANO
nestanoveno
NE

Zimni semestr
0

SN

Cilem pfedmétu je seznamit studenty se zaklady teorie automatického fizeni a regulace. Pfedmét se predevsim zabyva teorii
linearni regulace jednorozmérovych regulac¢nich obvodu - vnéjsim popisem ¢lenti regulaéniho obvodu ve spojité a diskrétni oblasti
(vyuziti Laplaceovy a Z-transformace), vlastnostmi ¢lent, zakladnimi typy pramyslovych regulatort (P,I,D a jejich kombinace,
diskrétni PSD verze spojitého PID regulatoru), feSenim stability regula¢niho obvodu, zakladnimi zptisoby syntézy regula¢niho

obvodu.

PoZadavky na studenta

N

Student musi v prib&hu semestru i pfi zaveérecné zkousce prokazat porozuméni feSenym problémtim a schopnost samostatn¢ fesit
ukoly v rozsahu probirané latky. Student vypracuje semestralni praci. Konkrétni pozadavky sdé€li studentim vyucujici v prvnim

tydnu semestru.

spojitého popisu na diskrétni.

11. Vnéjsi popis diskrétniho obvodu, Z-pfenos spojité pracujiciho ¢lenu.

Obsah

1. Uvod, zékladni terminologie teorie Fizeni, zakladni struktura regulaéniho obvodu, zp&tna vazba.

2. Dynamické a statické vlastnosti linedrnich spojitych regulovanych soustav a obvodd, pfenos systému.

3. Frekvenc¢ni charakteristiky, frekvenéni pfenosy. Vyznam polohy nul a poli pfenosu.

4. Zakladni typy dynamickych ¢lenti a jejich charakteristiky.

5. Dokonceni charakteristik zakladnich typti dynamickych ¢lent. Blokova algebra.

6. Zakladni typy regulatoru (P, I, P1, PD, PID).

7. Regulacni obvod - otevieny, uzavieny, piesnost regulace, odchylka v ustaleném stavu, sledovani Zadané hodnoty.
Stabilita soustav a regulovanych obvodd, kriteria stability - algebraicka, frekvencni.

8. Metody syntézy regula¢niho obvodu - cil syntézy, jakost regula¢niho pochodu, nastaveni regulatoru z pfechodové
charakteristiky, empirickd metoda Ziegler-Nicholse, integralni kritéria.

9. Geometrické misto kofentl, syntéza regulacniho obvodu pomoci GMK.

10. Cislicovy regulaéni obvod - vzorkovag, tvarovaé, zédklady Z-transformace, diferenéni rovnice, Z-pienos. Pievod

(c) IS/STAG , Portal - Sylabus pfedmétu , 26.05.2024 04:03



Strana: 2/3

12. Cislicovy PID regulétor, stabilita diskrétnich systémi.

13. Syntéza diskrétniho RO.

Pfedpoklady - dal$i informace k podminénosti studia pfedmétu

Pocitani s komplexnimi ¢isly, maticovy pocet, integralni pocet, Laplaceova a Z-transformace.

Ziskané zpisobilosti

Po absolvovani predmétu je student schopen se orientovat v problematice zékladni teorie fizeni. Zvladne odvodit model
regulované soustavy a zjistit jeji zakladni charakteristiky (odezvu na vstupni signal, frekvenéni charakteristiky). Umi sestavit
blokové schéma regula¢niho obvodu a odvodit celkovy pfenos. Dle pozadavki na kvalitu regulacniho pochodu dovede vybrat
spravny typ regulatoru (P,I,D a jejich kombinace) k dané soustaveé a parametry regulatoru spravné nastavit s ohledem na
pozadavky jakosti a stabilitu regulaéniho obvodu. Student ma i zakladni znalosti z teorie diskrétniho fizeni (popis diskrétniho
regula¢niho obvodu, stabilita diskrétnich systému, ¢islicové PSD regulatory).

Studijni opory

Garanti a vyudujici

* Garanti: Ing. Zdenék Masek, Ph.D. (100%)
» Pfednasejici: Ing. Zdenék Masek, Ph.D. (100%)
* Cviici: Ing. Zden&k Masek, Ph.D. (100%)
Literatura
¢ Zakladni: BALATE, J. Automatické Fizeni. Praha: BEN, nakladatelstvi technické literatury, 2003. BEN, 2004.
o Zakladni: Kubik, Kotek, Strejc,Stédra. Teorie automatického rizeni I.,. SNTL, Praha, 1982.
* Doporucena: Ogata K. Modern Control Engineering. 1997, Prentice Hall..
* Doporucené: STUBBERUD A., WILLIAMS I., DiSTEFANO J. Schaum's Outline of Feedback and Control

Systems. McGraw-Hill, 1994.

Casova néroénost
Viechny formy studia
Aktivity
Semestralni prace

Domaci ptiprava na vyuku

Celkem:

Vyu€ovaci metody

Monologicka (vyklad, prednaska, instruktaz)

Hodnotici metody

Ustni zkouska
Pisemna zkouska
Posouzeni zadané prace

Predmét je zafazen do studijnich programi:

Studijni program Typ stud. Forma stud. Obor

Casova niro¢nost aktivity [h]
40
16

56

Etapa V.stpl. Rok Blok Statut D.ro¢. D.sem.
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Studijni program Typ stud. Forma stud. Obor Etapa V.stpl. Rok Blok Statut D.ro€. D.sem.
Dopravni inzenyrstvi Navazujici Prezencni Elektrotechnické a 1 2016 2023 1.ro¢nik nav. A 1 ZS
a spoje elektronické systémy v PS ESD

dopravé povinné
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