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Pracovist€ / Zkratka' KE / RNUPE Akademicky rok 2023/2024
Nézev Systémy ur¢ovani polohy Zptsob zakonéeni Zkouska
Akreditovano/Kredity Ano, 5 Kred. Forma zakonceni Kombinovana
Rozsah hodin | Seminaf 24 [HOD/SEM]
Obs/max Statut A Statut B Statut C Zapocet pred zkouSskou ANO
Letni semestr 0/- 0/0 0/0 Pocitédn do priméru. ANO
Zimni semestr 0/- 0/- 0/- Min. (B+C) studentii nestanoveno
Rozvrh Ano Opakovany zépis NE
Vyudovaci jazyk Cestina Vyuéovany semestr Letni semestr
Volng zapisovatelny pfedmét Ao Podet dni praxe 0
Hodnotici stupnice. A|B|C|D|E|F Hodn. stup. zp. pfed zk. S|N
Pocet hodin kontaktni 0
Ne

Automat. uzn. zép. pted zk.
Periodicita K
Nahrazovany pfedmét Zadny
Vylou€ené ptedméty Nejsou definovany
Podmifiujici pfedméty = Nejsou definovany
Predméty informativné doporucené Nejsou definovany
Pfedméty které pfedmét podmitiuje Nejsou definovany

Cile pfedmétu (anotace):

Predmét je ve své prvni ¢asti zaméfen na diikladné seznameni se zékladnimi prvky navigaénich systém a jejich aplikaci v
letectvi. Nasleduje ¢ast zaméfena na popis metod uréeni pozic cilti na zdkladé méteni ¢asu, sméru, faze a Dopplerova posuvu. Dale
predmét studenty seznami s klicovymi systémy uréovani polohy, které se vyuzivaji v letecké dopravé. Posledni ¢ast pfedmétu je
zameétena na dikladné seznameni s problematikou globalnich navigacnich systému, pfedevsim popisu jejich ¢innosti, zdroji chyb
urceni polohy, pfesnosti uréovani polohy a koncepci pfijimaci globalnich navigacnich systém.

PoZadavky na studenta

Pozaduje se, aby student mél zdkladni znalosti z oblasti elektrotechniky, elektronickych a radiovych systémt, matematické
analyzy a teorie pravdépodobnosti.

Obsah

1.Uvod do metod uréovani polohy a navigace - soustavy, geoid, kartografické soustavy

2.Vyuziti navigacnich systému v letectvi - VFR a IFR

3.Relativni a absolutni ur¢eni polohy

4.Principy radiového urcovani polohy, metody casomérné, sméromérné, fazomeérné a dopplerovské
5.Metody méfeni ¢asového zpozdéni signalii a Dopplerova posuvu

6.Automaticky radiovy kompas, radiové zamétovace

7.NDB (radiomajak), VOR/DME (radiomajak), TACAN (letecky radiovy navigacni systém)

8.ILS (elektronicky pfistrojovy pfistavaci systém), LORAN (pozemni radiovy navigacni systém)
9.Ptehled globalnich satelitnich naviga¢nich systémt (GNSS)

10.GPS (popis systému, zdroje chyb uréeni polohy, pfesnost méreni), DGPS, rozsifujici systémy (WAAS, EGNOS)
11.0statni GNSS systémy (GALILEO, GLONASS, BEIDOU)

12.Navigacni prijimac, funkce, rezimy zachytu a sledovani, obsah a struktura datovych zprav
13.0rganizace letecké dopravy
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Predpoklady - dalsi informace k podminénosti studia predmétu

Predpokladaji se zakladni znalosti z oblasti elektrotechniky, elektronickych a radiovych systémt, matematické analyzy a teorie
pravdépodobnosti.

Ziskané zpisobilosti
Student by mé¢l umél programovat v prostfedi MatLab.
Studijni opory

Studenti obdrzi od vedouciho seminate nasledujici dokumenty:
- Filip, A.: Méfitka presnosti GNSS pfijimact. Univerzita Pardubice - FEI, 2015.
- Filip, A.: Zaznam a zpracovani dat z pfijima¢e GNSS - ndvod. Univerzita Pardubice - FEI, 2015.

Garanti a vyucujici

* Garanti: doc. Ing. Ales Filip, CSc.
* Vede seminaf: Ing. Zden¢k Némec, Ph.D. (100%), Ing. Tomas Zalabsky, Ph.D. (100%)

Literatura
o Zakladni: Bezousek, Pavel. Radarova technika. Praha: Vydavatelstvi CVUT, 2004. ISBN 80-01-03036-9.
¢ Zakladni: HRDINA, Zdengk,Petr SEDIVY. Radiové urcovani polohy (Druzicovy systém GPS). Ceské vysoké
uceni technické, 1995. ISBN 80-01-01386-3.
o Zékladni: CAMPOS, Rafael Saraiva a Lisandro LOVISOLO. RF Positioning: Fundamentals, Applications, and
Tools. London: Artech House Publishers, 2015. ISBN 978-1-60807-816-5.
o Zékladnf: KASAL, Miroslav. Smérové a druzicové spoje: prednasky. Vyd. 2.. Vysoké uceni technické, Fakulta
elektrotechniky a komunikacénich technologii, Ustav radioelektroniky, 2003. ISBN 80-214-2496-6.
* Doporucena: RICHARDS, M. A., SCHEER, J. A., HOLM, W. A. Principles of Modern Radar- Basic Principles.
2010. ISBN 978-1-891121-52-4.
Casova naroénost
Vsechny formy studia
Aktivity Casové néro&nost aktivity [h]
Kontaktni vyuka 52
Domaci ptiprava na vyuku 30
Ptiprava na zkousku 16
Ucast na vyuce 52
Celkem: 150
Vyuc€ovaci metody

Monologicka (vyklad, prednaska, instruktaz)
Dialogicka (diskuze, rozhovor, brainstorming)
Demonstrace

Laborovani

Hodnotici metody

Ustni zkouska

Pisemnd zkouska
Posouzeni zadané prace
Analyza vykonu studenta

(c) IS/STAG , Portal - Sylabus pfedmétu , 31.05.2024 07:30



Predmét je zafazen do studijnich programi:

Studijni program
Komunika¢ni a
radarové systémy
Komunikacni a
radarové systémy
Komunikacni a
radarové systémy

Typ stud.

Navazujici
Navazujici

Navazujici

Forma stud. Obor

Kombinov Komunikaéni a radarové
ana systémy
Kombinov Komunikac¢ni a radarové
ana systémy
Kombinov Komunikac¢ni a radarové
ana systémy
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Etapa V.stpl. Rok Blok Statut D.ro¢. D.sem.
1 2022 2023 Povinné 1. A 1 LS
ro¢nik
1 2023 2023 Povinné 1. A 1 LS
rocnik
1 2021 2023 Povinné 1. A 1 LS
ro¢nik
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