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Pracovi$té / Zkratka  KRP /IROB Akademicky rok  2023/2024
Nézev Roboti Zptsob zakondeni Zapocet
Akreditovano/Kredity Ano, 3 Kred. Forma zakonceni Kombinovana
Rozsah hodin  Cvi¢eni 3 [HOD/TYD]
Obs/max Statut A Statut B Statut C Zapocet pred zkouSkou NE
Letni semestr 0/- 0/- 0/- Pocitdn do priméru NE
Zimni semestr 0/- 0/- 0/- Min. (B+C) studentii nestanoveno
Rozvrh Ano Opakovany zépis NE

Vyudovaci jazyk Cestina
Volng zapisovatelny pfedmét Ao

Vyuéovany semestr Zimni, Letni
Pocet dnii praxe 0
Hodnotici stupnice S|N
Pocet hodin kontaktni
Automat. uzn. zép. pted zk. Ne
Periodicita K
Nahrazovany pfedmét Zadny
Vylou€ené ptedméty Nejsou definovany
Podmifiujici pfedméty = Nejsou definovany
Predméty informativné doporucené Nejsou definovany
Pfedméty které pfedmét podmitiuje Nejsou definovany

Cile pfedmétu (anotace):

Cilem pfedmétu je piedstavit studentim zaklady robotiky, mechatroniky, programovani a fizeni procest a motivovat je k dal§imu
studiu v téchto oblastech. Studenti v ramci pfedmétu samostatné navrhnou, postavi a naprogramuji jednoduchého robota
schopného plnit zadané ulohy, ¢imZ jsou interaktivni formou konfrontovani s podstatou inzenyrské prace. Pfedmét je zakoncen
soutézi sestavenych robot.

PoZadavky na studenta

Podminkou pro ziskani zapoctu je Gcast na cvicenich a sestaveni robota feSiciho zadané ulohy. Je nezbytné, aby aspoii jeden z
kazdé dvojice studentti mél vlastni notebook.

Obsah

1. Seznameni, motivace, piedstaveni robotické stavebnice, predstaveni jazyka NXT-G a vyvojového prostredi, prvni program.
2. NXT-G: cykly a vétveni programu, prace s hardware, tvorba uzivatelskych blokd.

3. Senzory - zékladni principy.

4. Pohony - zékladni principy.

5. Robot, robotika, mechatronika.

6. Reseni typickych uloh z oblasti mobilni robotiky.

Pfedpoklady - dal$i informace k podminé&nosti studia ptedmétu

Piedmét je uren primarné pro studenty prvniho ro¢niku bakalaiského studia.

Ziskané zpusobilosti

Po absolvovani pfredmétu bude student schopen fesit jednoduché mechatronické tlohy.

Studijni opory
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V ptipadé mimotadnych opatieni bude vyuka probihat vzdalené s vyuzitim programu MS Teams v dobé dle rozvrhu. Ugast na

schlizkach skupiny v MS Teams je ekvivalentni ucasti na prednaskach a cvicenich.

Garanti a vyucujici
e Garanti:
* Cviici:
Literatura
* Doporuéena:

¢ Doporucena:

Vyucovaci metody

Demonstrace
Laborovani

doc. Ing. Petr Dolezel, Ph.D. (100%)
doc. Ing. Petr Dolezel, Ph.D. (100%)
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Daniele Benedettelli. Creating Cool MINDSTORMS NXT Robots. Barkeley, CA: Apress, 2008. ISBN

1590599667.

Petr Novak. Mobilni roboty - pohony, senzory, rizeni. Praha, 2005. ISBN 80-7300-141-1.

Aktivizujici (simulace, hry, dramatizace)

Hodnotici metody

Systematické pozorovani

Obhajoba vlastniho projektu

Pfedmét je zafazen do studijnich programi:

Studijni program
Elektrotechnika a
informatika
Elektrotechnika a
informatika
Elektrotechnika a
informatika
Informacni
technologie
Informacni
technologie

Informac¢ni
technologie

Typ stud.

Bakalaisky Prezenéni
Bakalaisky Prezenéni
Bakalafsky Prezenc¢ni
Bakalaisky Prezenc¢ni
Bakalarsky Prezenc¢ni

Bakalatrsky Prezencni

Forma stud.

Obor

Rizeni procesti
Rizeni procesti
Rizeni procesti
Informacni technologie
Informacni technologie

Informacéni technologie

Etapa V.st.pl. Rok

1 2019

1 2019

1 2019

1 2019

1 2019

1 2019

Blok

2023
ro¢nik
2023
ro¢nik
2023
rocnik
2023
ro¢nik
2023
ro¢nik
2023
ro¢nik
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Volitelné 1.

Volitelné 2.

Volitelné 3.

Volitelné 1.

Volitelné 2.

Volitelné 3.

Statut D.ro¢. D.sem.

C

C

1

A

ZS

ZS

ZS



