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Nézev Mechatronika Zptsob zakonéeni Zkouska
Akreditovano/Kredity Ano, 5 Kred. Forma zakonceni Kombinovana
Rozsah hodin | Pfednaska 1 [HOD/TYD] Cvic¢eni 1 [HOD/TYD] Seminat 2 [HOD/TYD]
Obs/max Statut A Statut B Statut C Zapocet pred zkouSskou ANO
Letni semestr 0/- 0/- 0/- Pocitédn do priméru. ANO
Zimni semestr 7/ - 0/0 0/0 Min. (B+C) studentii nestanoveno
Rozvrh Ano Opakovany zépis NE
Vyudovaci jazyk Cestina Vyuovany semestr Zimni semestr
Volné zapisovatelny pfedmét . Ao Podet dni praxe 0
Hodnotici stupnice. A|B|C|D|E|F Hodn. stup. zp. pfed zk. S|N
Pocet hodin kontaktni 0
Ne

Automat. uzn. zép. pted zk.
Periodicita K
Nahrazovany pfedmét KRP/INZM
Vylou€ené ptedméty Nejsou definovany
Podmifiujici pfedméty = Nejsou definovany
Predméty informativné doporucené Nejsou definovany
Pfedméty které pfedmét podmitiuje Nejsou definovany

Cile pfedmétu (anotace):

Cilem pfedmétu je seznamit studenty se zakladnimi vychodisky a podstatou mechatroniky a vysvétlit principy ¢innosti zakladnich
funk¢nich bloki mechatronickych systémt a moznosti jejich navrhu.

Pozadavky na studenta

Pro spésné absolvovani pfedmétu musi student, mimo casti na cvicenich a laboratornich praktikach, vypracovat fesSeni
individudlné zadanych uloh a semestralni prace.

Obsah

1. Uvod, historie a podstata mechatroniky.

2. Mechatronicky systém a jeho struktura.

3. Dulezita hlediska vyvoje a konstruovani mechatronickych systému. Mechatronicky zpiisob konstruovani v kontrastu s
tradi¢nimi pfistupy.

4. Mechanické ¢ast mechatronického systému a jeji identifikace.

5. Senzory I - struény piehled vybranych modernich senzort polohy a sily.

6. Senzory II - moderni senzory tlaku, teploty a pritoku.

7. Akéni €leny I - struény piehled vybranych modernich akénich ¢lent s elektrostatickym polem, elektrostatické mikroaktuatory a
mikromotory.

8. Akeni Cleny II - s elektromagnetickym polem (mikromotory linearni, krokové, synchronni ¢i asynchronni a dalsi specialni typy)
a vyuzivajici vlastnosti inteligentnich materialu.

9. Akeni Cleny III - pneumatické a hydraulické mikroatuatory.

10. Postup pii navrhu mechatronického systému na zakladé modelu, vyuziti specialnich softwarovych prostiedka.

11. Syntéza fidiciho podsystému mechatronické soustavy.

12. Ptiklad navrhu mechatronického systému: navrh a optimalizace robotu.

13. Ptiklad navrhu mechatronického systému: navrh aktivniho vibroizola¢niho systému.

Predpoklady - dalsi informace k podminénosti studia predmétu
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Predpokladaji se zakladni znalosti z oblasti elektrotechniky, méfeni elektrickych a neelektrickych veli¢in, automatického fizeni,
identifikace a modelovani dynamickych systému.

Ziskané zpisobilosti

Student po absolvovani pfedmétu:

- prokazuje znalosti z oblasti analyzy a syntézy mechatronickych systému;

- je schopen se orientovat v problematice mechatronickych systému, zejména z oblasti vyrobnich stroji, automobilového
pramyslu, letectvi a robotiky.

Studijni opory
V piipadé mimofadnych opatieni bude vyuka probihat vzdalené s vyuzitim programu MS Teams v dobé dle rozvrhu. Ugast na

schiizkach skupiny v MS Teams je ekvivalentni ti€asti na prednaskach a cvicenich.

Garanti a vyudujici

* Garanti: Ing. Libor Kupka, Ph.D.
» Pfednasejici: Ing. Libor Kupka, Ph.D. (100%)
* Cviici: Ing. Libor Kupka, Ph.D. (100%)

* Vede seminéf: Ing. Libor Kupka, Ph.D. (100%)

Literatura
o Zékladni: BISHOP, R.H. Mechatronics: An Introduction. 1. vydani. Boca Raton (USA): CRC Press, 2006.
ISBN 978-0-8493-6358-0.
¢ Zékladni: SABRI, C. Mechatronics, 1. vydani. Hoboken (USA), John Willey &Sons, 2007. ISBN 978-0-471-
47987-1.
* Doporucena: BISHOP, R.H. Mechatronic System Control, Logic and Data Acquisition. Boca Raton (USA): CRC
Press, 2008. ISBN 978-0-8493-9260-3.
* Doporudena: MAIXNER, L. a kol. Mechatronika. Brno: Computer Press, 2006. ISBN 80-251-1299-3.
* Doporucena: The mechatronics handbook: fundamentals and modeling.. Boca Raton (USA), CRC Press, 2008.
* Doporucené: Goubej, M, Svejda, M., Schlegel, M. Uvod do mechatroniky, robotiky a systémii izeni pohybu. Plzef,
ZCU, 2012.
Casova niroénost
Prezencni forma studia
Aktivity Casové naro&nost aktivity [h]
Domaci priprava na vyuku 20
Utast na vyuce 52
Priprava na laboratorni méfeni, zpracovani 19
vysledki
Ptiprava na zkousku 19
Semestralni prace 40
Celkem: 150
Vyucovaci metody

Monologicka (vyklad, prednaska, instruktdz)
Metody préace s textem (ucebnici, knihou)
Laborovani

Hodnotici metody

Ustni zkouska
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Pisemna zkouska

Posouzeni zadané prace

Pfedmét je zafazen do studijnich programii:

Studijni program Typ stud. Forma stud. Obor Etapa V.stpl. Rok Blok Statut D.ro€. D.sem.

Automatické fizeni Navazujici Prezencni Automatické fizeni 1 2022 2023 Povinné 1. A 1 zS
ro¢nik

Automatické fizeni Navazujici Prezencni Automatické fizeni 1 2021 2023 Povinné 1. A 1 A
rocnik

Automatické fizeni Navazujici Prezen¢ni Automatické fizeni 1 2023 2023 Povinné 1. A 1 A
rocnik
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