Zkratka pfedmétu: KRP/ZITRO Strana: 1/2
Nézev predmétu: Introduction to Robotics
Akademicky rok: 2023/2024 Tisknuto: 31.05.2024 09:16
Pracovi$té / Zkratka  KRP / ZITRO Akademicky rok  2023/2024
Nézev Introduction to Robotics Zptsob zakonéeni Zkouska
Akreditovano/Kredity Ano, 3 Kred. Forma zakonceni Kombinovana
Rozsah hodin  Pfednaska 1 [HOD/TYD] Cviceni 3 [HOD/TYD]
Obs/max Statut A Statut B Statut C Zapocet pred zkouSskou ANO
Letni semestr 0/- 0/- 0/- Pocitédn do priméru. ANO
Zimni semestr 0/- 0/- 4/- Min. (B+C) studentii nestanoveno
Rozvrh Ano Opakovany zépis NE
Vyuéovaci jazyk Anglictina Vyuovany semestr Zimni semestr
Volné zapisovatelny pfedmét . Ao Podet dni praxe 0
Hodnotici stupnice. A|B|C|D|E|F Hodn. stup. zp. pfed zk. S|N
Pocet hodin kontaktni
Automat. uzn. zép. pted zk. Ne
Periodicita K
Nahrazovany pfedmét Zadny
Vylou€ené ptedméty Nejsou definovany

Podmifiujici pfedméty

Popis pfedmétu

Nejsou definovany

Predméty informativné doporucené Nejsou definovany
Pfedméty které pfedmét podmitiuje Nejsou definovany

Cile pfedmétu (anotace):

Cilem pfedmétu je piedstavit studentim zaklady robotiky, mechatroniky, programovani a fizeni procest a motivovat je k dal§imu
studiu v téchto oblastech. Studenti v ramci pfedmétu samostatné navrhnou, postavi a naprogramuji jednoduchého robota
schopného plnit zadané ulohy, ¢imZ jsou interaktivni formou konfrontovani s podstatou inzenyrské prace. Pfedmét je zakoncen

soutézi sestavenych robot.

PoZadavky na studenta

Podminkou pro ziskani zapoctu je Gi€ast na cvicenich a sestaveni robota fesiciho zadané ulohy. Stupeii ziskané zndmky bude
zavisly na poradi v zavéreéné soutézi.

Obsah

1. Seznameni, motivace, pojem robotika, NXT-G, prvni program.

2. NXT-G: cykly a vétveni programu, prace s hardware, tvorba uzivatelskych blokt.
3. Senzory - zékladni principy.

4. Pohony- zakladni principy.

5. Robot, robotika, mechatronika.

6. Reseni typickych aloh z oblasti mobilni robotiky.

Pfedpoklady - dal$i informace k podminé&nosti studia ptedmétu

Ziskané zpisobilosti

Po absolvovani predmétu bude student schopen fesit jednoduché mechatronické ulohy.

Studijni opory
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Garanti a vyucujici

* Garanti: doc. Ing. Petr Dolezel, Ph.D. (100%)
* PrednéSejici: doc. Ing. Petr Dolezel, Ph.D. (100%)
* Cvidici: doc. Ing. Petr Dolezel, Ph.D. (100%)
Literatura
* Doporucena: Daniele Benedettelli. Creating Cool MINDSTORMS NXT Robots. Barkeley, CA: Apress, 2008. ISBN
1590599667.
Vyuc€ovaci metody
Demonstrace
Laborovani
Hodnotici metody

Rozbor produktt pracovni ¢innosti studenta

Pfedmét je zafazen do studijnich programi:
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