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Popis pfedmétu

KTRD/YATNS
Telematické a navigacni systémy v doprav
2023/2024

KTRD / YATNS
Telematické a navigacni systémy v doprav
Telematické a navigacni systémy v doprave
Ano, 5 Kred.
Prednaska 12 [HOD/SEM]
Statut A Statut B Statut C
9/- 0/- 2/-
0/- 0/- 0/-
Ano
Ceitina
Ano
A|B|C|DIEIF
0
Ne

K

Zadny
KTRD/XATNS
Nejsou definovany

Pfedméty informativné€ doporu¢ené Nejsou definovany
Pfedméty které pfedmét podmitiuje Nejsou definovany

Cile pfedmétu (anotace):
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Akademicky rok  2023/2024
Zptsob zakonéeni Zkouska

Forma zakonéeni Kombinovana

Zapocet pred zkouskou NE
Pocitan do priméru. ANO
Min. (B+C) studentli| nestanoveno
Opakovany zapis NE
VyuCovany semestr Letni semestr
Pocet dmil praxe 0

Cilem predmétu je seznamit studenty s modernimi telematickymi systémy pouzivanymi v riznych druzich dopravy. Seznami se
se zakladnimi telematickymi principy a se zaklady navigace v jednotlivych druzich dopravy.

PoZadavky na studenta

Podminkou i¢asti na zkousce je u studentl prezencni formy studia ziskani zapoctu. Zapoctem se potvrzuje, Ze se student
zlcastnoval vyuky v poZzadované mife a ze splnil pozadavky, jimiz bylo udéleni zapoctu podminéno, a mize pristoupit ke slozeni
zkousky. Podminky udéleni zapoctu urcuje vyucujici v prvnim tydnu prednaskového obdobi semestru.

Zkouska z pfedmétu (pisemna) pro prezencni i kombinovanou formu studia je stanovena v souladu se Studijnim a zkuSebnim

Systémy pro ur¢ovani polohy a navigaéni systémy.
Telematické systémy ve vodni dopravé.

Telematické systémy v letecké doprave.

Telematické systémy v Zeleznicni doprave.
Telematické systémy v silni¢ni doprave v extravilanu.
Telematické systémy v silni¢ni dopravé v intravilanu.

fadem UPa.

Obsah

1.

2.

3.

4.

5.

6.

7. Simulace v telematice.
8. Dopravni informacni systémy.
9. Inteligentni vozidla.
10. Smart cities.
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Ziskané zpisobilosti

Studijni opory
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Seidlova, A., Sourek, D.: KTRD/YATNS - Telematické a navigaéni systémy v dopravé. Kurz v LMS Moodle.

Garanti a vyudujici

e Garanti:

* Pfednasejici:

Literatura

¢ Zakladni:

 Doporudena:

Vyucéovaci metody

Ing. David Sourek, Ph.D. (100%)
Ing. Andrea Seidlova, Ph.D. (50%), Ing. David Sourek, Ph.D. (50%)

Prasad, Ramjee. Applied satellite navigation using GPS, GALILEO, and augmentation systems.
Artech House: Artech House, 2005. ISBN 1-58053-814-2.

BANGSOW, S. Tecnomatix Plant Simulation: modeling and programming by means of examples.
Cham: Springer. 2016. ISBN 978-3-319-36449-0.

Monologicka (vyklad, pfednéska, instruktdz)

Hodnotici metody

Pisemna zkouska

Pfedmét je zafazen do studijnich programii:

Studijni program

Technologie a
management v
dopravé

Technologie a
management v
dopravé
Technologie a
management v
dopravé
Technologie a
management v
dopravé

Typ stud. Forma stud. Obor Etapa V.stpl. Rok Blok Statut D.ro€. D.sem.
Navazujici Kombinov Technologie a fizeni 1 2023 2023 2.ro¢nik A 2 LS
ana dopravy povinné
predméty
Navazujici Kombinov Technologie a fizeni 1 2021 2023 2.ro¢nik A 2 LS
ana dopravy povinné
predméty
Navazujici Kombinov Technologie a fizeni 1 2022 2023 2.ro¢nik A 2 LS
ana dopravy povinné
predméty
Navazujici Kombinov Technologie a fizeni 1 2020 2023 2. roénik A 2 LS
ana dopravy povinné
predméty
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